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(54) Lademechanismus 

(57) Die Erfindung bezieht sich auf einen Lademe- 
chanismus fur ein Gerat zum Speichern von Informatio- 
nen auf einer Informationsplatte (2, 52) und/oder zum 
Wiedergeben von auf einer Informationsplatte (2, 52) 
gespeicherten Informationen, welcher Fuhrungen fur 
den Plattenrand (2a, 52a) aufweist, von denen eine 
Stutzfuhrung (9, 62) als ein Stutzlager fur den gegen sie 
gedruckten Plattenrand (2a, 52a) ausgebildet ist und ei- 
ne Ladefuhrung (21, 66) als ein drehend antreibbares 
Transported (21 , 66) ausgebildet ist, das die Informati- 
onsplatte (2, 52) zum Laden in das Gerat hineinrollt bzw. 
zum Entladen aus diesem herausrollt, wobei die Stutz- 
fuhrung (9, 62) und die Ladefuhrung (21, 66) die Infor- 
mationsplatte (2) auf einer Ladebahn (45, 54) fuhren. 

Es ist Aufgabe der Erfindung, einen Lademechanis- 
mus zu realisieren, welcher moglichst geringe Abmes- 
sungen aufweist und welcher das Laden bzw. Entladen 
der Informationsplatte ermoglicht, ohne deren Oberfla- 
che zu beruhren. 

Dies ist dadurch realisiert, daB die Stutzfuhrung (9, 
62) und die Ladefuhrung (21, 66) in einer Ladeebene 
(43) bewegbar gelagert sind. 




FIG.1 



Printed try Jouve. 75001 PARIS (FR) 



1 



EP 0 742 558 A2 



2 



Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf einen Lademecha- 
nismus fur ein Gerat zum Speichern von Information en 
auf einer Informationsplatte und/oder zum Wiederge- s 
ben von auf einer Informationsplatte gespeicherten In- 
formationen, welcher Fuhrungen fur den Plattenrand 
aufweist, von denen eine Stutzfuhrung als ein Stutzla- 
ger fur den gegen sie gedrucklen Plattenrand ausgebil- 
det ist und eine Ladefuhrung als ein drehend antreibba- 10 
res Transportrad ausgebildet ist, das die Informations- 
platte zum Laden in das Gerat hineinrollt bzw. zum Ent- 
laden aus diesem herausrollt, wobei die Stutzfuhrung 
und die Ladefuhrung die Informationsplatte auf einer La- 
debahn fuhren. 75 

Eine solche Einrichtung ist aus der US-PS 51 63 
040 bekannt. Die Informationsplatte wird durch einen 
Offnungsschlitz in das Gerat eingefuhrt. In dem Gerat 
wird die Informationsplatte auf der einen Seite als Stutz- 
fuhrung von einer starren, kurvenformigen und genute- 20 
ten Fuhrungskontur und auf der anderen Seite als La- 
defuhrung von einer genuteten Gummirolle gefuhrt. Die 
Gummirolle ist von einem Motor antreibbar. Um die In- 
formationsplatte in das Gerat einzufuhren, wird diese 
von Hand in den Offnungsschlitz des Gerates einge- 2s 
steckt und mit den Nuten der Stutzfuhrung und der La- 
defuhrung in Eingriff gebracht. Daraufhin wird der Motor 
entweder mittels eines manuell zu betatigenden Schal- 
ters oder mittels eines Detektionsorgans, welches die 
mit der Nut der Ladefuhrung und der Nut der Stutzfuh- 30 
rung in Eingriff gebrachte Informationsplatte detektiert, 
eingeschaltet. Die Gummirolle der Ladefuhrung wird 
beim Ladevorgang vom Motor angetrieben und rollt die 
Informationsplatte zwischen sich und der Stutzfuhrung 
auf einer kurvenformigen Ladebahn in das Gerat. 3$ 

Eine derartige Konstruktion weist jedoch eine Reihe 
von Nachteilen auf. Bedingt durch die kurvenformige 
Stutzfuhrung ist es nur moglich, die Informationsplatte 
auf einer kurvenformigen Ladebahn entlang der Stutz- 
fuhrung in das Gerat einzufuhren, eine geradlinige Ein- 40 
fuhrung ist jedoch nicht moglich. Dies erfordert im Ver- 
gleich zu einer geradlinigen Einfuhrung der Informati- 
onsplatte eine groBere Breite des Lademechanismus 
und damit auch des Gerates. Insbesondere fur den Ein- 
satz im Automobilbereich ist dies ein erheblicher Nach- 45 
teil, da dort der zur Verfugung stehende Raum fur den 
Einbau des Gerates begrenzt ist. 

Die runden Informationsplatten weisen in ihrer Mitte 
ein Position ierloch auf. Um die Piatt enoberflache zu 
schonen, ist es vorteilhaft, wenn die Informationsplatte so 
von der Hand einer Bedienperson nur am Rand des Po- 
sitionierloches und am auBeren Rand der Informations- 
platte beruhrt wird. 

Bei der bekannten Anordnung muB der Mittelpunkl der 
Informationsplatte von Hand mindestens bis auf die Ho- 55 
he des Mittelpunktes der Gummirolle der Ladefuhrung 
in die nachfolgend als Zwischenstellung bezeichnete 
Position eingebracht werden, bevorder Lademechanis- 



mus den selbsttatigen Einzug der Informationsplatte 
ubernimmt. Das Positionierloch ragt in dieser Zwischen- 
stellung nicht mehr uber die Front des Gehause nach 
auBen, und die Bedienperson kann die Informations- 
platte nicht in der gewunschten Weise am Rand des Po- 
sitionierloches und am auBeren Rand der Informations- 
platte fassen. Die Bedienperson wird damit gezwungen, 
fur das Einbringen der Informationsplatte in die Zwi- 
schenstellung die Oberflache der Informationsplatte zu 
beruhren. Dies bedingt einen erhohten VerschleiB der 
Informationsplatte. 

Es ist Aufgabe der Erfindung, einen Lademechanis- 
mus der eingangs genannten Art zu realisieren, welcher 
moglichst geringe Abmessungen aufweist und welcher 
das Laden bzw. Entladen der Informationsplatte ermog- 
licht, ohne deren Oberflache zu beruhren. 

Diese Aufgabe ist erfindungsgemaB dadurch ge- 
lost, daB die Stutzfuhrung und die Ladefuhrung in einer 
Ladeebene bewegbar gelagert sind. 

Die bewegbare Lagerung der Stutzfuhrung und der 
Ladefuhrung ermoglicht es, daB sich diese gemaB der 
auBeren Kontur der Informationsplatte bewegen und so 
den Plattenrand der Informationsplatte flexibel fuhren 
konnen. Dadurch wird der Einzug der Informationsplatte 
auf nahezu beliebig vorgebbaren Ladebahnen moglich. 
Es ist ebenfalls moglich, Informationsplatten, die keinen 
kreisfdrmigen Plattenrand aufweisen (z. B. mit ovalen 
oder andersarttg ausgebildeten Plattenrandern ) mittels 
eines derartigen Lademechanismus in das Gerat einzu- 
rollen. Fur die bewegbare Lagerung der Stutzfuhrung 
und der Ladefuhrung sind verschiedenartigste Lagerun- 
gen denkbar. So ist es z.B. moglich, daB die Stutzfuh- 
rung und die Ladefuhrung in Nuten gefuhrt sind und in 
diesen Nuten mittels Federkraft oder mittels Stellantrie- 
ben gegen den Plattenrand gedruckt werden konnen. 

Die Informationsplatte wird von den Fuhrungen le- 
diglich an ihren Randern beruhrt, wahrend die die Si- 
gnale speichernde Oberflache der Informationsplatte 
von den Fuhrungen unberuhrt bteibt. Dadurch werden 
mogliche Beschadigungen der die Signale speichern- 
den Oberflache vermieden. 

Das Positionierloch der Informationsplatte ragt in 
der Zwischenstellung, in die die Informationsplatte von 
der Bedienperson eingeschoben wird und von der ab 
der Lademechanismus die Informationsplatte selbstta- 
tig einrollt, uber die Front des Gehauses hinaus nach 
AuBen. Dies ermoglicht es der Bedienperson, die Infor- 
mationsplatte derart von Hand in die Zwischenstellung 
einzubringen, daB diese von der Hand der Bedienper- 
son nur am inneren Rand des Positionierloches der In- 
formationsplatte und am auBeren Rand der Informati- 
onsplatte beruhrt wird. Eine Beschadigung der Oberfla- 
che der Informationsplatte durch die Hand der Bedien- 
person wird damit vermieden. 

Ebenso ist es moglich, die Informationsplatte auf diesel- 
be Weise in einer Auswurfstellung aus dem Gerat zu 
entnehmen. Auch in der Auswurfstellung drucken die 
Stutzfuhrung und die Ladefuhrung gegen den Platten- 
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rand und die Informationsplatte wird von der Stutzfuh- 
rung und der Ladefuhrung stabil gehalten, so daB ein 
selbsttatiges Herausrollen der Informationsplatte aus 
dem Gerat verhindert wird. Es ist moglich, den Lademe- 
chanismus so zu konstruieren, daB ca 85% des Durch- 
messers der Informationsplatte uber die Front des Ge- 
hauses hinaus nach AuBen ragen. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, daB die Stutzfuhrung 
und die Ladefuhrung an einseitig gelagerten Schwenk- 
armen angeordnet sind. 

Dies ist eine besonders einfache und kostengunsti- 
ge Moglichkeit, die bewegbare Lagerung der StQtzfuh- 
rung und der Ladefuhrung zu realisieren. Durch die An- 
ordnung der Fuhrungen auf Schwenkarmen konnen 
sich diese entsprechend der auBeren Kontur der Infor- 
mationsplatte verschwenken. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, daB die Stutzf uhrung 
und die Ladefuhrung die Informationsplatte beim Ein- 
und Ausfahren auf einer im wesentlichen geradlinigen 
Ladebahn f uhren. 

Durch das geradlinige Einfahren der Informations- 
platte wird die erforderliche Breite des Lademechanis- 
mus im wesentlichen von der Breite bzw. dem Durch- 
messer der Informationsplatte bestimmt und das Ge- 
hause des Lademechanismus kann dementsprechend 
schmal ausgefuhrt werden. Dies ist insbesondere im 
Automobilbereich von groGem Vorteil. da dort der Ein- 
bauraum begrenzt ist. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, daB beide Schwenk- 
arme jeweils in Richtung auf die Ladebahn vorgespannt 
sind. 

Die an den Schwenkarmen angeordnete Stutzfuh- 
rung und die Ladefuhrung drucken infolge der Vorspan- 
nung der Schwenkarme gegen den Plattenrand und 
konnen so den Plattenrand beim Laden bzw. Entladen 
der Informationsplatte flexibel fuhren. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, daB die Schwenkar- 
me miteinander gekoppelt sind. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, daB die Kopplung der 
beiden Schwenkarme mittels einer zwischen den bei- 
den Schwenkarmen gespannten Zugfeder realisiert ist. 

Eine Zugfeder ist eine konstruktiv einfach zu reali- 
sierende Moglichkeit, die freien Enden der Schwenkar- 
me aufeinander zu zu verspannen. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, daB die Schwenkar- 
me mittels einer Koppelstange gekoppelt sind und daB 
wenigstens einer der Schwenkarme in Richtung auf die 
Mitte der Ladeebene vorgespannt ist. 

Die an den Schwenkarmen angeordnete Stutzfuh- 
rung und die Ladefuhrung drucken infolge der Vorspan- 
nung von wenigstens einem der Schwenkarme gegen 
den Plattenrand. Der in Richtung auf die Mitte der La- 



deebene vorgespannte Schwenkarm wirkt mittels der 
Koppelstange derart auf den nicht vorgespannten 
Schwenkarm ein, daB dieser ebenfalls eine Kraft in 
Richtung auf die Mitte der Ladeebene erfahrt. Selbst- 

s verstandlich ist es auch moglich, beide Schwenkarme 
in Richtung auf die Mitte der Ladeebene vorzuspannen. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, daB die Koppelstan- 
ge wenigstens zwei Langsnuten aufweist, in die jeweils 

10 ein an dem Schwenkarm angeordneter Schwenkarm- 
stift eingreift und daB die Koppelstange wenigstens ei- 
nen Koppelstangenstift aufweist, der in eine sich in der 
geradlinigen Ladebahn erstreckende Gehausedeckel- 
nut eines Gehausedeckels eingreift. 

75 Mit dieser Konstruktion wird gewahrleistet, daB sich 
die Koppelstange auf der geradlinigen Ladebahn be- 
wegt. Dadurch verschwenken die beiden Schwenkarme 
symmetrisch und die Stutzfuhrung und die Ladefuhrung 
fuhren die Informationsplatte beim Ein- und Ausfahren 

20 auf der geradlinigen Ladebahn. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, daB die Stutzfuhrung 
als ein drehend antreibbares Transportrad ausgebildet 
ist. 

25 Die drehbare Ausbildung der Stutzfuhrung ermog- 
licht es, die Informationsplatte in das Gerat ein- bzw. 
auszufahren, ohne daB die Informationsplatte sich da- 
bei selbst dreht. Sind das Transportrad der Stutzfuhrung 
und das Transportrad der Ladefuhrung mit Nuten ver- 
30 sehen, so wird die Informationsplatte bei gleichem Nut- 
durchmesser des Transportrades der Stutzfuhrung und 
des Transportrades der Ladefuhrung ohne Eigendre- 
hung in das Gerat eingefahren bzw. aus dem Gerat aus- 
gefahren, wenn sich das Transportrad der Stutzfuhrung 
35 und das Transportrad der Ladefuhrung mit gleicher 
Drehgeschwindigkeit entgegengesetzt drehen. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, daB das Transportrad 
eine Nut aufweist, in der der Plattenrand der Informati- 
ve? onsplatte fuhrbar ist. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, daB die Stutzfuhrung 
eine Nut aufweist, in der der Plattenrand der Informati- 
onsplatte fOhrbar ist. 
45 Eine Nut ist eine besonders einfache Moglichkeit, 
den Plattenrand zu fuhren. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, daB das Transportrad 
eine Auflageflache aufweist, auf der eine Seite des Plat- 
50 tenrandes der Informationsplatte aufliegbar ist, daB das 
Transportrad eine Anschlagkante aufweist, gegen die 
die Kante des Plattenrandes der Informationsplatte 
druckbar ist und daB ein Andruckelement vorgesehen 
ist, das gegen die andere Seite des Plattenrandes der 
55 Informationsplatte druckbar ist. 

Mit einer derartigen Konstruktion kann eine hohe 
Haltekraft in einer Richtung senkrecht zu der Ladeebe- 
ne auf die Plattenoberflache im Bereich des Plattenran- 
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des der Informationsplatte aufgebracht warden. Dies ist 
insbesondere in einer Auswurfstellung wichtig, in der die 
Informationsplatte am weitesten aus dem Gehause her- 
ausragt und die Informationsplatte nurvon der Stutzfuh- 
rung und der Ladefuhrung gehalten werden muG, so s 
daG sie von der Bedienperson entnommen werden 
kann. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, daG die Stutzfuhrung 
eine Auflageflache aufweist, auf der eine Seite des Plat- 10 
tenrandes der Informationsplatte aufliegbar ist, daG die 
Stutzfuhrung eine Anschlagkante aufweist, gegen die 
die Kante des Plattenrandes der Informationsplatte 
druckbar ist und daG ein Andruckelement vorgesehen 
ist, das gegen die andere Seite des Plattenrandes der *s 
Informationsplatte druckbar ist. 

Eine weitere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, daG eine Hilfsfuhrung 
vorgesehen ist, die in einem mittleren Bereich des La- 
devorganges eine zusatzliche Fuhrung fur den Platten- 20 
rand der Informationsplatte ermdglicht. 

Die Hilfsfuhrung verhindert ein Verkippen der Infor- 
mationsplatte gegenuber der Ladeebene. In einem End- 
bereich des Ladevorganges ist die Hilfsfuhrung nicht 
mehr wirksam, so daG die Informationsplatte auf einen 25 
Plattenteller abgesenkt werden kann. 

Der erfindungsgemaGe Lademechanismus kann 
vorzugsweise in einem Laufwerk, in einem Gerat zum 
Aufnehmen und/oder Wiedergeben von auf einer Infor- 
mationsplatte gespeicherten Informationen mit einem 30 
Laufwerk sowie in einem Autoradio mit einem Laufwerk 
verwendet werden. 

Einige Ausf uhrungsbeispiele der Erfindung werden 
nachfolgend anhand der Zeichnung in den Figuren 1 bis 
1 3 naher erlautert. Es zeigen: 35 

Fig. 1 als erstes Ausfuhrungsbeispiel den Lademe- 
chanismus eines Gerates zum Aufnehmen und/ 
Oder Wiedergeben von auf einer Informationsplat- 
ten gespeicherten Informationen in Draufsicht, wo- 40 
bei der Lademechanismus an Schwenkarmen an- 
geordnete Fuhrungen fOr die Rander der Informati- 
onsplatte aufweist, und er sich in einer Auswurfstel- 
lung befindet, in der die Informationsplatte von den 
Fuhrungen stabil gehalten wird und von der Hand 45 
einer Bedienperson entnommen werden kann. 

Fig. 2 den Lademechanismus nach Fig. 1 in einer 
Zwischenstellung, bei der die Informationsplatte 
von der Bedienperson bis zu dem Punkt eingescho- so 
ben ist, bei dem der Lademechanismus den weite- 
ren Einzug der Informationsplatte selbsttatig uber- 
nimmt, 

Fig. 3 den Lademechanismus nach Fig. 1 in einer 55 
Einrollstellung mit einer in einer ersten Laderich- 
tung vollstandig eingerollten Informationsplatte, 



Fig. 4 eine Vorderansicht des Lademechanismus 
gemaG Fig. 3, 

Fig. 5 eine perspektivische Ansicht des Lademe- 
chanismus mit der Informationsplatte in der Aus- 
wurfstellung und der Einrollstellung, 

Fig. 6 als zweites Ausfuhrungsbeispiel eine Drauf- 
sicht auf den Lademechanismus eines Gerates 
zum Aufnehmen und/oder Wiedergeben von auf ei- 
ner Informationsplatten gespeicherten Informatio- 
nen, wobei der Lademechanismus sich in der Aus- 
wurfstellung befindet und die Schwenkarme mittels 
einer Koppelstange gekoppelt sind, 

Fig. 7 den Lademechanismus nach Fig. 6 in einer 
Zwischenstellung, bei der die Informationsplatte 
von der Bedienperson bis zu dem Punkt eingescho- 
ben ist, bei dem der Lademechanismus den weite- 
ren Einzug der Informationsplatte selbsttatig uber- 
nimmt, 

Fig. 8 den Lademechanismus nach Fig. 6 in einer 
Einrollstellung mit einer in der ersten Laderichtung 
vollstandig eingerollten Informationsplatte, wobei 
die an den Schwenkarmen angeordneten Fuhrun- 
gen vom Plattenrand weggeschwenkt sind, so daG 
die Informationsplatte mittels eines nicht dargestell- 
ten Absenkmechanismus auf einen Plattenteller 
abgesenkt werden kann, 

Fig. 9 den Lademechanismus gemaG Fig. 8 in Vor- 
deransicht, 

Fig. 10 eine perspektivische Ansicht des Lademe- 
chanismus mit der Informationsplatte in der Aus- 
wurfstellung und der Einrollstellung, wobei eine 
Stutzfuhrung nicht dargestellt ist, urn die Ausbil- 
dung einer Hilfsfuhrung deutlicher zu zeigen, 

Fig. 11 eine Schnittdarstellung eines Transportra- 
des 

Fig 1 2 eine Schittdarstellung einer anderen Ausfuh- 
rungsform des Transportrades, 

Fig 13 eine Seitenansicht einer weiteren Ausfuh- 
rungsform des Transportrades. 

Eine in Fig. 1 dargestellte erste Ausfuhrungsform 
eines Lademechanismus eines Gerates zum Aufneh- 
men und/oder Wiedergeben von Signalen bzw. Informa- 
tionen ist in einem Gehause 1 angeordnet. Der Lade- 
mechanismus dient dem Laden bzw. Entladen einer In- 
formationsplatte 2, auf der die Signale bzw. Informatio- 
nen gespeichert sind. Die Informationsplatte 2 hat einen 
kreisrunden Rand 2a und weist ein kreisrundes Positio- 
nierloch 3 mit einem Rand 3a auf. Das Gehause 1 hat 
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eine Vorderwand4a, eine Ruckwand4b und Seitenwan- 
de 4c und 4d. Wte Fig. 4 zeigt, weist das Gehause eine 
Bodenplatte 4e und eine Deckelplatte 4f auf . In der Vor- 
derwand 4a befindet sich ein in Fig. 4 erkennbarer Auf- 
nahmeschlitz 5, durch den die Informationsplatte 2 ein- 
schiebbar ist. Wie Fig. 1 zeigt, ist an der Bodenplatte 4e 
in der Nahe der Seitenwand 4c eine Schwenkachse 8 
angeordnet, um die ein erster Schwenkarm 7 ver- 
schwenkbar ist. Auf dem Schwenkarm 7 ist eine Stutz- 
fuhrung 9 mit einer Nut 10 befestigt. Die Stutzfuhrung 9 
kann z.B. aus Gummi bestehen. An der Bodenplatte 4e 
ist in der Nahe der Seitenwand 4d eine weitere 
Schwenkachse 13 angeordnet, um die ein zweiter 
Schwenkarm 12 verschwenkbar ist. Auf dem Schwenk- 
arm 12 sind drei miteinander kammende Zahnrader 14, 
1 5 und 1 6 angeordnet. Das Zahnrad 1 4 ist um die Achse 
13 drehbar gelagert. Die Zahnrader 15 und 16 sind auf 
Achsen 17 und 18 gelagert, die auf dem Schwenkarm 
12 befestigt sind. An dem Zahnrad 16 ist mittels eines 
Verbindungssteges 20 als Transportrad eine Gummirol- 
le 21 befestigt. Die Gummirolle 21 weist eine Nut 22 auf. 
Die Nut 22 der Gummirolle 21 und die Nut 10 der Stutz- 
fuhrung 9 verlaufen in einer Ladeebene 43. Die Gum- 
mirolle 21 kann auch aus anderem Material bestehen. 

Auf der Bodenplatte 4e des Gehauses 1 ist ein Mo- 
tor 24 befestigt, dessen Welle 25 eine Schnecke 26 
tragt. Der Motor 24 ist in zwei Richtungen antreibbar. 
Mittels der Schnecke 26 ist ein Zahnrad 27 antreibbar, 
das um eine an der Bodenplatte 4e angeordnete Achse 
28 drehbar gelagert ist. Das Zahnrad 27 ist mit dem 
Zahnrad 14 in Eingriff. Somit ist die Gummirolle 21 mit- 
tels des Motors 24, der Welle 25, der Schnecke 26 und 
der Zahnrader 27, 14,15 und 1 6 in zwei Richtungen an- 
treibbar. 

Die freien Enden 7a und 12a des Schwenkarms 7 
und des Schwenkarms 12 sind mittels einer Zugfeder 
30 verbunden, wodurch auf die freien Enden 7a und 1 2a 
der Schwenkarme 7 und 12 eine Kraft in Richtung auf 
die Mitte des Gehauses 1 ausgeubt wird. 

Ferner sind an der hinteren Wand 4b des Gehauses 
1 in Hone der Ladeebene 43 noch zwei Anschlage 31 
und 32 angeordnet. 

Nachfolgend wird das Einfuhren der Informations- 
platte 2 in das Gehause 1 anhand der Fig. 1 bis 4 erlau- 
tert. 

Wenn ein Gerat mit der Informationsplatte 2 bela- 
den werden soil, dann erfaBt eine Bedienperson die In- 
formationsplatte 2 am Rand 3a des Positionierloches 3 
und am auBeren Rand 2a der Informationsplatte 2. So 
gehalten wird die Informationsplatte 2 durch den Schlitz 
5 der Vorderwand 4a des Gehauses 1 in die Nuten 10 
und 22 der Stutzfuhrung 9 und der Gummirolle 21 ge- 
druckt. Diese Position der Informationsplatte 2 ist in Fig. 
1 dargestellt und wird als Auswurfstellung (Eject) be- 
zeichnet. Mit der Hand der Bedienperson wird die Infor- 
mationsplatte 2 dann in Richtung des Pfeiles 35 um eine 
in Fig. 1 mit 36 bezeichnete Lange in eine nachfolgend 
als Zwischenstellung bezeichnete Position geschoben. 



Diese Lange liegt in der GroBenordnung von 40 mm, d. 
h. beica. 1/3 des Durchmessersder Informationsplatte, 
wobei auch andere Langen mdglich sind. Die Informa- 
tionsplatte 2 wird dabei seitlich auf der einen Seite von 

5 der Nut 1 0 der Stutzfuhrung 9 und auf der anderen Seite 
von der Nut 22 der Gummirolle 21 gef unit, und die Ober- 
flache der Informationsplatte 2 wird von der Hand der 
Bedienperson nicht beruhrt. Dabei wird der Schwenk- 
arm 12 um die Schwenkachse 13 und der Schwenkarm 

10 7 um die Schwenkachse 8 verschwenkt. Der Winkel der 
Verschwenkung wird dabei von der auBeren Kontur der 
Informationsplatte 2 bestimmt. 

Die Position der Informationsplatte 2 in der Zwi- 
schenstellung ist in Fig. 2 dargestellt. In dieser Zwi- 

15 schenstellung ragen ca. 2/3 des Durchmessers der In- 
formationsplatte 2 und damit auch das Positionierloch 
3 uber die Vorderseite 4a des Gehauses 1 hinaus nach 
auBen. Die Informationsplatte 2 kann daher auch in die- 
ser Position am Rand 3a des Positionierloches 3 und 

20 am auBeren Rand 2a der Informationsplatte 2 von der 
Hand der Bedienperson gefaBt werden. 

Ist die Informationsplatte 2 bis in diese Zwischen- 
stellung von Hand in das Gerat eingebracht worden, so 
wird der Motor 24 uber einen nicht dargestellten Schal- 

25 ter angesteuert und der Lademechanismus fund den 
weiteren Einzug der Informationsplatte 2 selbsttatig 
durch. 

Als Schalter ist z.B. ein mechanischer Schalter oder 
ein optischer Schalter (Lichtschranke).einsetzbar. Es ist 
30 auch moglich, daB der Motor bereits fruher eingeschal- 
tet wird. 

Der Motor beginnt sich nun derart zu drehen, daB 
er mittels der Welle 25, der Schnecke 26, der Zahnrader 
27, 14, 15 und 16 die Gummirolle 21 im Uhrzeigersinn 

35 antreibt. Die im Uhrzeigersinn drehende Gummirolle 21 
ubt dabei auf den Rand der Informationsplatte 2 eine 
tangentiale Kraft aus, infolge derer die Informationsplat- 
te 2 unter Abstutzung zwischen der Stutzfuhrung 9 und 
der Gummirolle 21 nun selbsttatig auf einer geradlinigen 

40 Ladebahn 45 in das Gehause eingerollt wird. Dabei wird 
der Schwenkarm 12 um die Schwenkachse 13 und der 
Schwenkarm 7 um die Schwenkachse 8 verschwenkt. 

Der Einrollvorgang wird dadurch beendet, daB der 
Rand der Informationsplatte 2 gegen die beiden an der 

45 Ruckwand 4b des Gehauses 1 angeordneten Anschla- 
ge 31 und 32 stoBt. Diese Position der Informationsplat- 
te 2 ist in Fig. 3 gezeigt und wird nachfolgend als Ein- 
rollstellung bezeichnet. Der Motor 24 wird nun mittels 
eines nicht dargestelltes Schalters ausgeschaltet. Als 

50 Schalter ist z.B. wieder ein mechanischer Schalter Oder 
ein optischer Schalter (Lichtschranke) einsetzbar. 

Damit ist der selbsttatige Einrollvorgang der Infor- 
mationsplatte beendet und es kann ein Lade posit ion ier- 
vorgang einsetzen, bei welchem sich die Informations- 

55 piatte 2 mit ihrem Positionierloch 3 auf Halterungen 37 
eines nicht dargestellten Plattentellers absenkt. Dort 
wird die Informationsplatte 2 mittels einer nicht naher 
dargestellten Klemmvorrichtung auf dem Plattenteller 
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festgeklemmt und die Informationsplatte 2 befindet sich 
in einer nicht dargesteilten, nachfolgend als Spielstel- 
lung bezeichneten Position. Fur den Ladepositionier- 
vorgang ist der in der EP 273 510 ausfuhrlich beschrie- 
bene Vorgang verwendbar; es sind jedoch auch abwei- 
chende Ladepositioniervorgange moglich. 

Der Auswerfvorgang lauft nun wie folgt ab. Zu- 
nachst wird die Informationsplatte 2 mittels des Lade- 
positioniermechanismus von der Spielstellung in die 
Einrollstellung gehoben. 

Der Motor 24 wird nun eingeschaltet und beginnt 
sich derart zu drehen, daG er die Gummirolle 21 im Ge- 
genuhrzeigersinn antreibt. Die im Gegenuhrzeigersinn 
drehende Gummirolle 21 ubt auf den Rand 2a der Infor- 
mationsplatte 2 eine tangentiale Kraft aus, infolge derer 
die Informationsplatte 2 unter Abstutzung zwischen der 
Stutzfuhrung 9 und der Gummirolle 21 nun selbsttattg 
auf der geradlinigen Ladebahn 45 aus dem Gehause 
herausgerollt wird. Die Informationsplatte 2 wird dabei 
wieder seitlich auf der einen Seite von der Nut 10 der 
Stutzfuhrung 9 und auf der anderen Seite von der Nut 
22 der Gummirolle 21 gefuhrt und der Schwenkarm 12 
urn die Schwenkachse 1 3 sowie der Schwenkarm 7 urn 
die Schwenkachse 8 verschwenkt. Die Informations- 
platte 2 wird nun selbstatig bis in die in Fig 1 gezeigte 
Auswurfstellung ausgefahren und der Motor 24 von dem 
nicht dargesteilten Schalter ausgeschaltet. 

Die Informationsplatte 2 wird nun in dieser Auswurf- 
stellung von der Gummirolle 21 und der Stutzfuhrung 9 
stabil gehalten, ohne daG die Informationsplatte 2 
selbsttatig aus dem Gehause 1 herausrollt. In dieser 
Auswurfstellung kann die Informationsplatte 2 am Rand 
3a des Posittonierloches 3 und am auGeren Rand 2a 
der Informationsplatte 2 von der Hand der Bedienper- 
son entnommen werden. 

Fig. 5 zeigt den Lademechanismus in perspektivi- 
scher Ansicht mit der Informationsplatte 2 in der Aus- 
wurfstellung und der Einrollstellung. 

Fig. 6 zeigt eine zweite Ausfuhrungsform eines er- 
findungsgemaGen Lademechanismus in der Auswurf- 
stellung. Der in Fig. 6 dargestellte Lademechanismus 
ist in einem Gehause 51 angeordnet. Der Lademecha- 
nismus dientdem Einfahren einer Informationsplatte 52 
auf einer geradlinigen Ladebahn 54 in einer ersten La- 
derichtung 55 in das Gehause 1 bzw. dem Ausfahren 
der Informationsplatte 2 auf der geradlinigen Ladebahn 
54 entgegen der ersten Laderichtung 55. Die Informati- 
onsplatte 52 hat einen kreisrunden Rand 52a und weist 
ein kreisrundes Position ierloch 53 mit einem Rand 53a 
auf. Das Gehause 51 weist eine Vorderwand 56a, eine 
ROckwand 56b, Seitenwande 56c und 56d sowie eine 
Bodenplatte 56e und einen Gehausedeckel 56f auf. 
Auf der Bodenplatte 56e ist in Nahe der Seitenwand 56c 
ein erster Schwenkarm 57 urn eine Schwenkachse 58 
verschwenkbar angelagert. An der Bodenplatte 56e ist 
in Nahe der Seitenwand 56d ein zweiter Schwenkarm 
59 urn eine Achse 60 verschwenkbar angelagert. An 
dem ersten Schwenkarm 57 ist ein Schwenkarmstift 61 



sowie eine eine Nut 63 aufweisende Stutzfuhrung 62 
befestigt. An dem zweiten Schwenkarm 59 ist ein 
Schwenkarmstift 64 befestigt. An dem zweiten 
Schwenkarm 59 ist ein Transportrad 66 drehbar urn eine 

s Drehachse 67 angeordnet. Das Transportrad 66 weist 
eine Nut 68 auf. Auf der Bodenplatte 56e des Gehauses 
51 ist ein Motor 69 befestigt, dessen Welle 69a eine 
Schnecke 70 tragt. Der Motor 69 ist in zwei Richtungen 
antreibbar. Mittels der Schnecke 70 ist ein Zahnrad 71 

10 antreibbar, das urn eine an der Bodenplatte 56e ange- 
ordnete Achse 71a drehbar gelagert ist. Das Zahnrad 

71 kammt mit einem Zahnrad 72, das urn die Schwenk- 
achse 60 des zweiten Schwenkarmes 59 drehbar gela- 
gert ist. Das zweite Zahnrad 72 kammt mit einem dritten 

is Zahnrad 73, das urn eine Achse 73a drehbar an dem 
zweiten Schwenkarm 59 angelagert ist. Das dritte Zahn- 
rad 73 kammt mit einem an dem Transportrad 66 ange- 
ordneten Zahnkranz 74. Somit ist das Transportrad 66 
mittels des Motors 69, der Motorwelle 69a, der Schnek- 

20 ke 70, des ersten Zahnrades 7 1 , des zweiten Zahnrades 

72 und der dritten Zahnrades 73 in zwei Richtungen an- 
treibbar. 

Es ist eine T-formig ausgebildete Koppelstange 76 
vorgesehen, welche eine senkrecht zu der ersten Lade- 

2S richtung 55 verlaufende erste Koppelstangennut 77, ei- 
ne senkrecht zu der ersten Laderichtung 55 verlaufende 
zweite Koppelstangennut 78 sowie einen ersten Kop- 
pelstangenstift79 und einen zweiten Koppelstangenstift 
80 aufweist. Der erste Koppelstangenstift 79 und der 

30 zweite Koppelstangenstift 80 greifen in eine sich in der 
ersten Laderichtung 55 erstreckende Gehausedeckel- 
nut 81 des Gehausedeckels 56f ein. In die erste Kop- 
pelstangennut 77 greift der Schwenkarmstift 61 des er- 
sten Schwenkarmes 57, und in die zweite Koppelstan- 

35 gennut 78 greift der Schwenkarmstift 64 des zweiten 
Schwenkarmes 59 ein. 

Der erste Schwenkarm 57 ist mittels einer nicht dar- 
gesteilten Feder in Richtung des Pfeiles 82 urn die 
Schwenkachse 58 vorgespannt. Der zweite Schwenk- 

40 arm 59 ist in Richtung des Pfeiles 83 urn die Schwenk- 
achse 60 mittels einer nicht dargesteilten Feder vorge- 
spannt. Es ist auch moglich, daG nur einer der beiden 
Schwenkarme vorgespannt ist. 

An der hinteren Wand 56b des Gehauses 51 sind 

45 zwei Anschlage 84 und 85 angeordnet. 

An der Seitenwand 56c des Gehauses 51 ist eine 
Hilfsfuhrung 86 angeordnet. Diese Hilfsf uhrung 86 weist 
eine sich in einer Ladeebene 75 erstreckende untere 
Auflageflache 86a sowie eine sich in der Ladeebene 75 

50 erstreckende obere Fuhrungsflache 86b auf. Die obere 
Fuhrungsflache 86b ist in der ersten Laderichtung 55 
langer ausgebildet als die untere Auflageflache 86a. 

In der in Fig. 6 gezeigten Auswurfstellung ist die In- 
formationsplatte 52 von der Hand der Bedienperson mit 

55 der Nut 63 der Stutzfuhrung 62 und der Nut 68 des 
Transportrades 66 in Eingriff gebracht worden. Hierzu 
erfaGt die Bedienperson die Informationsplatte 52 am 
Rand 52a der Informationsplatte 52 sowie am Rand 53a 



6 



# • 

11 EP 0 742 558 A2 12 



des Posit ionierloches 53. So gehalten wird die Informa- 
tionsplatte 52 von der in Fig. 1 dargestellten Auswurf- 
stellung in die in Fig. 2 dargesteltte Zwischenstellung 
uberfuhrt. Bei diesem Uberfuhren von der in Fig. 1 dar- 
gestellten Auswurfstellung in die in Fig. 2 dargestellte 
Zwischenstellung wird der erste Schwenkarm 57 um die 
Schwenkachse 58 und der zweite Schwenkarm 59 um 
die Schwenkachse 60 verschwenkt. Die hierzu erforder- 
liche Verschwenkkraft wird von der Bedienperson auf- 
gebracht. Die Informationsplatte 52 wird dabei seitlich 
auf der einen Seite von der Nut 63 der StutzfOhrung 62 
und auf der anderen Seite von der Nut 68 des Trans- 
portrades 66 gefuhrt. Die Oberflache der Informations- 
plane 52 wird von der Hand der Bedienperson nicht be- 
rOhrt. 

In der in der Fig. 7 dargestellten Zwischenstellung 
des Lademechanismus ragen ca. 2/3 des Durchmes- 
sers der Informationsplatte 52 uber die Vorderseite 56a 
des Gehauses 51 des Lademechanismus hinaus nach 
auBen. Wie in Fig. 7 erkennbar, ist es moglich, an der 
Vorderwand 56a des Gehauses 51 eine Bedienfront 88 
anzuordnen. Diese Bedienfront 88 konnte z.B. die Be- 
dienfront eines Autoradios sein, in das ein Gerat zum 
Aufnehmen und/oder Wiedergeben von auf der Infor- 
mationsplatte 52 gespeicherten Informationen integriert 
ist. Das Position ierloch 53 der Informationsplatte 52 ragt 
uber die Vorderseite 88a der Bedienfront 88 hinaus 
nach auBen. Die Informationsplatte 52 kann daher auch 
in dieser Zwischenstellung am Rand 53a des Positio- 
nierloches 53 und am Rand 52a der Informationsplatte 
52 von der Hand der Bedienperson gefaBt werden. 

Ist die Informationsplatte 52 bis in diese Zwischen- 
stellung von der Hand der Bedienperson in das Gehau- 
se 51 eingebracht worden, so wird der Motor 69 uber 
einen nicht dargestellten Schalter angesteuert, und der 
Lademechanismus fOhrt den weiteren Ladevorgang 
selbsttatig durch. 

Als Schalter ist z.B. ein mechanischer Schalter Oder 
ein optischer Schalter (Lichtschranke) einsetzbar. Es ist 
auch moglich, daB der Motor bereits fruher eingeschal- 
tet wird. 

Der Motor 69 beginnt sich nun derart zu drehen, 
daB er mittels der Motorwelle 69a, der Schnecke 70, des 
ersten Zahnrades 71, des zweiten Zahnrades 72 und 
des dritten Zahnrades 73 das Transportrad 66 im Uhr- 
zeigersinn antreibt. Das im Uhrzeigersinn drehende 
Transportrad 66 ubt dabei auf den Rand 52a der Infor- 
mationsplatte 52 eine tangentiale Kraft aus, infolge de- 
rerdie Informationsplatte 52 unter Abstutzung zwischen 
der Stutzf uhrung 62 und dem Transportrad 66 selbstta- 
tig auf der geradlinigen Ladebahn 54 in das Gehause 
51 eingerollt wird. Dabei wird der erste Schwenkarm 57 
um die Schwenkachse 58 und der zweite Schwenkarm 
59 um die Schwenkachse 60 verschwenkt. 

In Fig. 8 befindet sich der Lademechanismus in ei- 
ner Einrollstellung, in der die Informationsplatte 52 in der 
ersten Laderichtung 55 bis gegen die Anschlage 84 und 
85 eingerollt worden ist. Die Schwenkarme 57 und 59 



sind mit dem Transportrad 66 und der StutzfOhrung 62 
vom Plattenrand 52a weggeschwenkt und die untere 
Auflageflache 86a der Hilfsfuhrung 86 wirkt nicht mehr 
auf die Informationsplatte 52 ein, so daB diese mittels 

5 eines nicht dargestellten Absenkmechanismus mit ih- 
rem Positionierloch 53 auf eine Klemmvorrichtung 90 ei- 
nes in Fig. 8 angedeuteten Plattentellers 91 in eine nicht 
naher dargestellte Spielstellung abgesenkt werden 
kann. In dieser nicht naher dargestellten Spielstellung 

10 kann die Informationsplatte 52 mittels des Plattentellers 
91 , der von einer nicht dargestellten Antriebsvorrichtung 
antreibbar ist, gedreht werden, und die auf der Informa- 
tionsplatte 52 gespeicherten Informationen, z.B. Musik- 
informationen, konnen wiedergegeben werden. 

75 Nachfolgend wird der Ubergang von der in Fig. 7 
dargestellten Zwischenstellung in die in Fig. 8 darge- 
stellte Einrollstellung naher beschrieben: 

Das im Uhrzeigersinn drehende Transportrad 66 
ubt auf den Rand 52a der Informationsplatte 52 einen 

20 tangentiale Kraft auf, infolge derer die Informationsplat- 
te 52 unter Abstutzung zwischen der StutzfOhrung 62 
und dem Transportrad 66 auf der geradlinigen Lade- 
bahn 54 in der ersten Laderichtung 55 in das Gehause 
51 eingerollt wird. Bei dem Ubergang von der Zwischen- 

25 stellung in die Spielstellung wird der Rand 52a der In- 
formationsplatte 52 teilweise von der Hilfsfuhrung 86 
gefuhrt, die als dritte FOhrung zusatzlich zu der Stutz- 
fOhrung 62 und dem als LadefOhrung fungierenden 
Transportrad 66 eine bessere Fuhrung der Informati- 
ve? onsplatte 52 gewahrleistet. Dabei wird der Rand der In- 
formationsplatte 52 in einem in den Fig. 7 und 8 gekenn- 
zeichnetem ersten Abschnitt 92 der Hilfsfuhrung 86 so- 
wohl von der unteren Auflageflache 86a der Hilfsfuh- 
rung 86 als auch von der oberen FOhrungsftache 86b 

35 der Hilfsfuhrung 86 gefuhrt. In einem zweiten Abschnitt 
93 der Hilfsfuhrung 86 wird die Informationsplatte 52 nur 
von der oberen FOhrungsflache 86b der Hilfsfuhrung 86 
gefuhrt. Bei dem Einrollen der Informationsplatte 52 in 
der ersten Laderichtung 55 wird das Einrollen auf der 

40 geradlinigen Ladebahn 54 dadurch gewahrleistet, daB 
der erste Koppelstangenstift 79 und der zweite Kop- 
pelstangenstift 80 in der Gehausedeckelnut 81 in der 
ersten Laderichtung 55 gefuhrt werden. Der Ladevor- 
gang in der ersten Laderichtung 55 wird dadurch been- 

45 det, daB die Informationsplatte 52 gegen die an der 
Ruckwand 56b des Gehauses 51 angeordneten An- 
schlage 84 und 85 gedruckt wird. Ist die Informations- 
platte 52 in der ersten Laderichtung 55 bis gegen die 
Anschlage 84 und 85 eingerollt worden, so wird auf nicht 

50 naher dargestellte Weise ein nicht naher dargestellter 
Antriebsmechanismuseingeschaltet, der auf den ersten 
Schwenkarm 57 derart einwirkt, daB dieser sich im Uhr- 
zeigersinn um die Schwenkachse 58 verschwenkt, und 
der auf den zweiten Schwenkarm 59 derart einwirkt, daB 

55 dieser sich um die Schwenkachse 60 entgegen dem 
Uhrzeigersinn verschwenkt. Dadurch wird die Nut 68 
des Transportrades 66 und die Nut 63 der StutzfOhrung 
62 auBer Eingriff mit dem Rand 52a der Informations- 
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platte 52 gebracht. In dieser Position wird die Informa- 
tionsplatte 52 auch von der unteren Auflageflache 86a 
der Hilfsfuhrung 86 nicht mehr gefuhrt. Dadurch wird es 
moglich, daB die Informationsplatte 52 auf nicht naher 
dargestellte Weise von einem nicht naher dargestellten 
Absenkmechanismus in einer zweiten Laderichtung 95, 
die senkrecht zu der Ladeebene 75 verlauft, auf die 
Klemmvorrichtung 90 des Plattentellers 91 abgesenkt 
wird. Der Entladevorgang lauft genau umgekehrt zu 
dem Ladevorgang ab. 

Fig. 9 zeigt den Lademechanismus in der Einroll- 
stellung gemaB Fig. 8 in Vorderansicht in Richtung auf 
die Vorderwand 56a des Geniuses 51 . Der Plattenteller 
91 ist mittels eines Plattenantriebsmotors 96 antreibbar, 
und somit kann auch die Informationsplatte 52, wenn 
sie in der zweiten Laderichtung 95 auf die Klemmvor- 
richtung 90 des Plattentellers 91 mit ihrem Positionier- 
loch 53 aufgeklemmt worden ist, mittels des Plattenan- 
triebsmotors 96 gedreht werden. 

Fig, 10 zeigt den Lademechanismus schematisch 
in perspektivischer Ansicht mit der Informationsplatte 52 
in der Auswurfstellung und der Einrollstellung. 
Der erste Schwenkarm 57 ist nicht dargesteltt, urn die 
Ausbildung der Hilfsfuhrung 86 mit der unteren Auflage- 
flache 86a und der oberen Fuhrungsflache 86b deutli- 
cher zu zeigen. 

Fig. 11 zeigt eine Schnittdarstellung einer mogli- 
chen Ausfuhrungsform des Transport rades 66. Das 
Transportrad 66 weist einen Gummikorper 97 auf, in 
dem sich die Nut 68 des Transportrades 66 befindet. 
Der Gummikorper 97 umschlieBt eine Achse 98, die z. 
B. aus Metall Oder Kunststoff bestehen kann. Der Gum- 
mikorper 97 weist ferner einen Zahnkranz 74 auf, der z. 
B. auf den Gummikorper 97 aufgepreBt ist oder z.B. mit 
der Achse 98festverbunden ist, sodaBdasTranportrad 
66 mittels eines in Fig. 11 nicht dargestellten Zahnrades, 
welches mit dem Zahnkranz 74 kammt, gedreht werden 
kann. 

Fig. 12 zeigt eine etwas andere Ausbildung des 
Transportrades 66 gemaB Fig. 11. Der Gummikorper 97 
des Transportrades 66 weist an den der Nut 68 zuge- 
wandten Seiten zwei mit 6l gef u lite Olkammern 1 00 und 
101 auf. 

Wird eine in Fig. 12 nicht dargestellte Informations- 
platte in die Nuten 68 eingebracht, so konnen sich die 
Olkammern 100 und 101 des Gummikdrpers 97 an den 
Plattenrand anlegen. Dadurch sind hohere Ubertra- 
gungskrafte zum Halten der Informationsplatte moglich. 

Fig. 13 zeigt ein Transportrad 103, welches eine 
Auflageflache 104 aufweist, auf der die Oberflachensei- 
te 102a einer Informationsplatte 102 aufliegt. Das 
Transportrad 103 weist eine Anschlagkante 105 auf, ge- 
gen welche der Rand 102c der Informationsplatte 102 
druckt. Es ist ein Andruckelement 106 vorgesehen, wel- 
ches auf einem Bugel 107 in Richtung des Pfeiles 108 
verschiebbar angelagert ist. Der Bugel 107 ist auf dem 
Schwenkarm 59 drehbar gelagert. Das Andruckelement 
106 ist in Richtung des Pfeiles 108 gegenuber dem Bu- 



gel 107 vorgespannt. Infolge dieser Vorspannung, die 
z.B mittels einer nicht dargestellten Feder realisiert wer- 
den kann, druckt das Andruckelement 1 06 mit einer An- 
druckflache 106a gegen die Oberflachenseite 102b der 

s Informationsplatte 102. 

Mit einer derartigen Konstrukton kann auf die Infor- 
mationsplatte 102 eine groBere Klemmkraft aufge- 
bracht werden als dies mit einer gemaB den Fig. 11 und 
1 2 ausgebildeten Nut 68 des Transportrades 66 moglich 

10 ist. Eine derartige hohere Klemmkraft ist insbesondere 
in der Auswurfstellung wichtig. Es ist selbstverstandlich 
auch moglich, die Stutzfuhrung 62 gemaB der in Fig. 1 3 
dargestellten Konstruktion auszubilden. 
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Patentanspruche 



1. Lademechanismus fur ein Gerat zum Speichern 
von Informationen auf einer Informationsplatte (2, 

20 52) und/oder zum Wiedergeben von auf einer Infor- 
mationsplatte (2, 52) gespeicherten Informationen, 
welcher Fuhrungen fur den Plattenrand (2a, 52a) 
aufweist, von denen eine Stutzfuhrung (9, 62) als 
ein Stutzlager fur den gegen sie gedruckten Plat- 
25 tenrand (2a, 52a) ausgebildet ist und eine Ladef uh- 
rung (21, 66) als ein drehend antreibbares Trans- 
portrad (21, 66) ausgebildet ist, das die Informati- 
onsplatte (2, 52) zum Laden in das Gerat hineinrollt 
bzw. zum Entladen aus diesem herausrollt, wobei 
30 die Stutzfuhrung (9, 62) und die Ladefuhrung (21 , 
66) die Informationsplatte (2) auf einer Ladebahn 
(45, 54) fuhren, dadurch gekennzeichnet , daB die 
Stutzfuhrung (9, 62) und die Ladefuhrung (21, 66) 
in einer Ladeebene (43, 75) bewegbar gelagert 
35 sind. 

2. Lademechanismus nach Anspruch 1 , dadurch ge- 
kennzeichnet , daB die Stutzfuhrung (9, 62) und die 
Ladefuhrung (21, 66) an einseitig gelagerten 

40 Schwenkarmen (7; 12; 57, 59) angeordnet sind. 

3. Lademechanismus nach einem der Anspruche 1 
oder 2, dadurch gekennzeichnet , daB die Stutzfuh- 
rung (9, 62) und die Ladefuhrung (21 , 66) die Infor- 
ms mationsplatte (2, 52) beim Ein- und Ausfahren auf 

einer im wesentlichen geradlinigen Ladebahn (45, 
54) fuhren. 

4. Lademechanismus nach Anspruch 2 oder 3, da; 
so durch gekennzeichnet , daB beide Schwenkarme (7, 

12; 57, 59) jeweils in Richtung auf die Ladebahn 
(45, 54) vorgespannt sind. 

5. Lademechanismus nach einem der Anspruche 1 
55 bis 3, dadurch gekennzeichnet , daB die Schwenk- 
arme (7, 12; 57, 59) miteinander gekoppelt sind. 

6. Lademechanismus nach Anspruch 5, dadurch ge- 
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kennzeichnet , daB die Kopplung der beiden 
Schwenkarme (7, 12) mittels einer zwischen den 
beiden Schwenkarmen (7, 12) gespannten Zugfe- 
der (30) realistert ist. 

5 

7. Lademechanismus nach Anspruch 6, dadurch ge- 
kennzeichnet , daB die Schwenkarme (57, 59)mit- 
tets einer Koppelstange (76) gekoppelt sind und 
daB wenigstens einer der Schwenkarme (57, 59) in 
Richtung auf die Mitte der Ladeebene (75) vorge- 10 
spannt ist. 

8. Lademechanismus nach Anspruch 7, dadurch ge- 
kennzeichnet , daB die Koppelstange (76) wenig- 
stens zwei Langsnuten (77, 78) aufweist, in die je- is 
weils ein an dem Schwenkarm (57, 59) angeordne- 
ter Schwenkarmstift (61, 64) eingreift und daB die 
Koppelstange (76) wenigstens einen Koppelstan- 
genstift (79, 80) aufweist, der in eine sich in der ge- 
radlinigen Laderichtung (54) erstreckende Gehau- 20 
sedeckelnut (81) eines Gehausedeckets (56f) ein- 
greift. 

9. Lademechanismus nach einem der Anspruche 1 
bis 8, dadurch gekennzeichnet , daB die Stutzfuh- 25 
rung (9, 62) als ein drehend antreibbares Transport- 
rad (21) ausgebildet ist. 

10. Lademechanismus nach einem der Anspruche 1 
bis 9, dadurch gekennzeichnet , daB das Transport- 30 
rad (21, 66) eine Nut (22, 68) aufweist, in der der 
Plattenrand (2a, 52a) der Informationsplatte (2, 52) 
fuhrbar ist. 

11. Lademechanismus nach einem der Anspruche 1 35 
bis 1 0, dadurch gekennzeichnet , daB die Stutzf uh- 
rung (9, 62) eine Nut (10, 63) aufweist, in der der 
Plattenrand (2a, 52a) der Informationsplatte (2, 52) 
fuhrbar ist. 

40 

12. Lademechanismus nach einem der Anspruche 1 
bis 9, dadurch gekennzeichnet , daB das Transport- 
rad (21, 66, 103) eine Auflageflache (104) aufweist, 
auf der eine Seite (102a) des Plattenrandes der In- 
formationsplatte (102) aufliegbar ist, daB das 
Transported (22, 66, 103) eine Anschlagkante 
(1 05) aufweist, gegen die die Kante (102c) des Plat- 
tenrandes der Informationsplatte (102) druckbar ist 
und daB ein Andruckelement (106) vorgesehen ist, 
das gegen die andere Seite (102b) des Plattenran- so 
des der Informationsplatte (102) druckbar ist. 
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gen die die Kante (102c) des Plattenrandes der In- 
formationsplatte (102) druckbar ist und daB ein An- 
druckelement (106) vorgesehen ist, das gegen die 
andere Seite (102b) des Plattenrandes der Informa- 
tionsplatte (102) druckbar ist. 

14. Lademechanismus nach einem der Anspruche 1 
bis 1 3, dadurch gekennzeichnet , daB eine Hilfsfuh- 
rung (86) vorgesehen ist, die in einem mittleren Be- 
reich des Ladevorganges eine zusatzliche Fuhrung 
fur den Plattenrand (2a, 52a) der Informationsplatte 
(2, 52) ermoglicht. 

15. Lademechanismus nach einem der Anspruche 1 
bis 14, dadurch gekennzeichnet , daB die Stutzf uh- 
rung (9, 62) und die Ladefuhrung (21, 66) in einer 
Auswurfposition gegen den Plattenrand (2a, 52a) 
drucken und die Informationsplatte (2, 52) in dieser 
Auswurfposition stabil halten, so daB ein selbsttati- 
ges Herausrollen der Informationsplatte (2, 52) aus 
dem Gerat verhindert wird und die Informationsplat- 
te (2, 52) von der Bedienperson in der Auswurfpo- 
sition entnommen werden kann. 

16. Lademechanismus nach einem der Anspruche 1 
bis 15, dadurch gekennzeichnet , daB ein Positio- 
nierloch (3, 53) der Informationsplatte (2, 52) in ei- 
ner Zwischenstellung, in die die Informationsplatte 
(2, 52) von der Bedienperson eingeschoben wird 
und von derab der Lademechanismus die Informa- 
tionsplatte (2, 52) selbsttatig einrollt, uber die Vor- 
derseite (4a, 56a) des Gehauses (1,51) des Gera- 
tes hinaus nach AuBen ragt, wodurch es der Be- 
dienperson ermoglicht wird, die Informationsplatte 
(2, 52) derart von Hand in die Zwischenstellung ein- 
zubringen, daB diese von der Hand der Bedienper- 
son nur am inneren Rand (3a, 53a) des Positionier- 
loches (3, 53) der Informationsplatte (2, 52) und am 
auBeren Rand (2a, 52a) der Informationsplatte be- 
ruhrt wird. 

17. Laufwerkmit einem Lademechanismus nach einem 
der Anspruche 1 bis 16. 

18. Gerat zum Aufnehmen und/oder Wiedergeben von 
auf einer Informationsplatte gespeicherten Informa- 
tionen mit einem Laufwerk nach Anspruch 17. 

19. Autoradio mit einem Laufwerk nach Anspruch 17. 



13. Lademechanismus nach einem der Anspruche 1 
bis 9, dadurch gekennzeichnet , daB die Stutzfuh- 
rung (9, 62) eine Auflageflache (104) aufweist, auf 55 
der eine Seite (102a) des Plattenrandes der Infor- 
mationsplatte (1 02) aufliegbar ist, daB die Stutzfuh- 
rung (9, 62) eine Anschlagkante (105) aufweist, ge- 
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FIG. 3 
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FIG. 1 3 
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